iMejora como profesional de la educacion y aprende a integrar nuevos
conocimientos y técnicas de ensenanza en tus clases!

Fundamentos de Robdtica

¢Cuales son los objetivos del curso?:

Las actividades de programacion en educacion estan cosechando un gran éxito. Muchos de los estudiantes
de hoy en dia se interesan por la tecnologia y su uso, y la programacion es el campo mas solicitado en

diversos rangos de edades.

La aplicacion de la robdtica en el aula facilita el aprendizaje, estimula la creatividad, y la imaginacion, ofrece
nuevas técnicas de resolucion de problemas, y estimula la atencion. Es una herramienta que permite juntar
en un proyecto las distintas habilidades en matematicas, ciencia o tecnologia con la comunicacion o el

trabajo en equipo.

El objetivo de este curso gratuito de robética es adquirir los conocimientos sobre el origen y desarrollo
de la robdtica, definicion y clasificacion del robot, morfologia del robot, herramientas matematicas para
la localizacion espacial, cinematica del robot, control cinematico, programacion de robots, criterios de
implantacion de un robot industrial y aplicaciones industriales.

A todos nos toca vivir esta época y el sector de la educacion tiene que renovarse para abrirse a nuevos
campos de ensefianza que son fundamentales para poder optar a distintos puestos de trabajo muy

solicitados en la actualidad y ain mas en los préximos afios jNo te quedes atras!

¢Qué vas a aprender?:

M INTRODUCCION.
+  Antecedentes historicos: Origen y desarrollo de la robdtica.
+  Definicién y clasificacion del robot.

B MORFOLOGIA DEL ROBOT.
+  Estructura mecanica de un robot: transmisiones y reductores.
« Actuadores. Sensores internos. Elementos terminales.



B HERRAMIENTAS MATEMATICAS PARA LA LOCALIZACION ESPACIAL.
Representacion de la posicion.
+  Matrices de transformacion homogénea.
« Aplicacion de los cuaternios.
+ Relacion y comparacion entre los distintos métodos de localizacion espacial.

B CINEMATICA DEL ROBOT.
El problema cinematico directo.
Cinematica inversa.
Matriz jacobiana.

B CONTROL CINEMATICO.
Funciones de control cinematico.
+ Tipos de trayectorias.
+ Generacion de trayectorias cartesianas.
Interpolacion de trayectoria.
Muestreo de trayectorias cartesianas.

B PROGRAMACION DE ROBOTS.
+  Métodos de programacion de robots. Clasificacion.
+ Requerimientos de un sistema de programacion de robots.
Ejemplo de programacion de un robot industrial.
Caracteristicas basicas de los lenguajes RAPID Y V+.

B CRITERIOS DE IMPLANTACION DE UN ROBOT INDUSTRIAL.
+ Disefioy control de un célula robotizada.
« Caracteristicas a considerar en la seleccion de un robot.
Seguridad en instalaciones robotizadas.
Justificacion economica.

B APLICACIONES INDUSTRIALES.
Clasificacion.
Aplicaciones industriales de los robots. Nuevos sectores de aplicacion.

é¢Como son las clases?:

Este curso se imparte en modalidad online con una duracion de 50 horas. La formacion se realiza a través
de nuestro Campus Virtual, con esta modalidad dispondras de todo el contenido didactico en la plataforma
del curso y estara accesible, desde el dia de inicio de curso, las 24 horas todos los dias de la semana.

Ademas, tendras acceso a un equipo de tutores, a través del correo electronico y/o el teléfono gratuito.

Formacion 100% subvencionada por:

GOBIERNO  MINISTERIO
DE ESPANA DETRABAJO, MIGRACIONES ~ F/G02U8LC0 |
Y SEGURIDAD SOCIAL

Curso 100% gratuito. Sin cargo al crédito de formacion.



